132576

.23 18:08:49
.23 18:08:49 +000
.23 18:08:49

Loc lansare : 2

. Data lansarii :
Columbofil : [
Longitudine :

GPS

Por.

Nr.inel
Senzor
DBOOBO1C
DBOOBO3C
DBOOB0O37
DBOOB0O5S
DBO0OB034
DBOORBO5A
DBOOBO1S
DBOOBOSC
DBOOA312
DBOOBO62
DBOORO15S
DBOOBO2C
DBO0OA325
DBOOA2FS
DBOOB0O26
DBOOB0O60O
DBOOB06S
DBOOBO4A
DBOOBOS0O
DBO0OBO2R
DBOORO14
DBOOBO4F
DAOFCC89
DBOOA2CD
DBOORO1F
DBOORBRO42
DBOOBO3E
DBOOBO3A
DA6D3DR6
DBOOBO5SB
DA26FD78
DBOOBO72
DBO0OB018
DA1BLFEE
DBOOA32A

I BENZING - FISA SOSIRI EVALUARE
Concurs 1
Distanta :

Cod columbofil: 05270
Latitudine

Ceas Atomic 30.08
Ceas BENZING 30.08
Sincronizare 30.08
Por. imbarcati: 043
_.__.+ —————————————————————
Nr.| Serie inel

cxrt

e e e
001 RO 23 0972856
002 RO 23 0972863
003 RO 23 0972807
004 RO 23 0972802
005 RO 23 0972842
006 RO 23 0972808
007 RO 23 0972804
008 RO 23 0972860
009 RO 23 0972806
010 RO 23 0972864
011 RO 23 0972827
012 RO 23 0972851
013 RO 23 0972850
014 RO 23 0972881
015 RO 23 0972810
016 RO 23 0972855
017 RO 23 0972873
018 RO 23 0972868
019 RO 23 0972843
020 RO 23 0972866
021 RO 23 0972849
022 RO 23 0972826
023 RO 23 0972890
024 RO 23 0972803
025 RO 23 0972801
026 RO 23 0972874
027 RO 23 0972867
028 RO 23 0972875
029 RO 23 0972876
030 RO 23 0972840
031 RO 23 0972888
032 RO 23 0972821
033 RO 23 0972854
034 RO 23 0972892
035 RO 23 0972862
_._.-+ —————————————————————

Ceas Atomic : 3
Ceas BENZING : 3

gogiti : 0
Sogsire
Data Ora
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Imnic A 2

ragomir Magdalena

39

Fm et

Nx.
Ant

01
01
01
01
01
01
01
01
01
01
01
0l
01
01
01
01
01
01
01
01
01
01
01
01
01
0l
01
01
01
01
01
01
0l
01
01

e

Nom

024
011
042
005
014
030
013
017
027
018
006
043
021
015
038
002
034
032
012
023
026
028
036
001
004
037
016
029
025
008
041
020
003
039
019

CEmE===

31.08.23 19:00:52
1.08.23 19:00:52

Sec
Nr.

- —dm—mpm -t

OK
OK
OK
OK
OK
OK
OK
OK
OK
OK
OK
OK
oK
OK
OK
OK
oK
OK
OK
OK
OK
OK
oK
OK
oK
OK
OK
OK
OK
OK
OK
OK
OK
OK
OK

GPS
+000

Obs.



