029 RO 19 204454
030 RO 20 704907
031 RO " 19 204461
032 RO 20 704926
033 RO 20 704938
034 RO 19 204482
035 RO 15 205069

+
Concurs : 1 Loc lansare : MoQWuyi
Distanta : Data lansarii : \3.0 C.2025
Cod columbofil: 00001 131233 Columbofil : POPA IULIAN
Latitudine : +044.24.48,4 Longitudine : +026.07.22,4
Ceas Atomic : 18.06.22 17:30:46 CPS
Ceas BENZING 18.06.22 17:30:46 +000
Sincronizare : 18.06.22 17:30:46
Por. imbarcati: 040
—_—+___—T__T ————————————— o= tem e tomm
Nr Serie inel Culo(Nr.inel |Imbarcare Observatii

are |Senzor Data Ora

Tt Fom - Fomm e e
001 RO 16 005584

NGR |DAE44B73(18.06 17:30:55|001
AB |DA1618F7|18.06 17:31:08|094
TRS |DAE5SC5E2|18.06 17:31:24(005
SZ  |DAF90EEA|18.06 17:31:33|007
SZ  |DA2R97D4|18.06 17:31:43(093
SZ  |DA2RA98871|18.06 17:31:52|063
SZPA|DAF90ES6|18.06 17:32:02|068
SZ |DADCADFA|18.06 17:32:12|081
SZPA|DA2A9844|18.06 17:32:21|069
SZ |DA16182D|18.06 17:32:31|071
AB |DADC4D10(78.06 17:32:59|030
AB  |DAB648DE|18.06 17:33:07|059
SZ |DA229802|"8

F
002 RO 18 4076929 M
003 RO 19 204452 M
004| RO 15 204454
005| RO 18 4076795 F
006 RO 20 704901 M
07| RO 20 704914 F
U08| RO 20 704937 F
009| RO 20 704917
M0l RO 20 704925 T
J11] RO 16 371276 M
012| RO 20 692261 M
013 RO 19 204474 M
014| RO 21 586571 M
015 RO 19 226586 M
016/ RO 21 586575 F
017\ RO 19 226571 F|RE |DA2A97ES| S
018 RO 19 204455 M| NGR DAE44E24tf8. : :
019| RO 20 173483 M|ABE |DAFOOEFF 18.06 17:34:
F 8
F
F
F
M
M
F
F
M
M
M
F
M
M
M
F

SALY DAE5C38Ci78.v :
SZ DAF9130B|78.06 17:33:34|027
SZ DA?2B979R78

020 RO 19 204473 SZ DA161880 |1
021 RO 21 586553
022 RO 21 586573
023 RO 21 586559
024 RO 21 586556
025 RO 20 704903
026 RO 19 204487
n27 RO 15 204457
28 RO 19 226582

Sz DAT2B8FA |18
SZ DA2A9877 |78
SZ DA161888|18
SZ DAF90ESBB |18
SZ DADOSFCS | 18.
SZPA|DA1618D0 |18
Sz DA2A9740|18.
Sz DACFBE70|18.06 17:36:041026
SZ DA16159CE|18
SZ DAFS1CSD |18
Sz DAD112D3 |18
SZ DA2A97DY |78
Sz DAE3CFDD | " 8
SZ DA161824 |78
SZ DA16189B|"8

.06 17:36:33(011
8.06 17:36:421|072
06 17:36:50(082
.06 17:37:011018
.06 17:37:10(022
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