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21, AU0. 2021

Lucaci 14i hai Al exandru

23-OA.2I 21 ;07 : 11 GPS
23.04.21 21 :07 : 10 -001

o40

Concurs

Di s tanta
Cod col umbofi I
Lati tudi ne

Ceas Atomi c
Ceas BENZ I NG
Sincronizare
Por.'imbarcati

001
002
003
004
005
oo6
oo7
ooB
oo9
o10

RO 2L
RO 2L
RO 2I
R0 21
RO 2I
RO 21-
RO 2L
RO 2I
R0 2L 64507 14

RO 21 6453a M
R0 2t 6454L f4
R0 2L 64s0A 14

R0 21 64524 14

R0 21 64542 l'4

R0 27 64531 M
645L2 M
64532 M
64516 t4
6 4557 tv1

6452r tv1

64539 f4
64556 f4
64513 I\4

R0 2r 64503 i\4

R0 27 64509 tY

R0 21" 64540 tY

R0 21 64563 F

1

oa-og 02621"9

20.O4.21 21:O0r31 cPS Ceas Atomic
2A.Aa.2I 21:O0:31 +000 Ceas BENZING
24.48.2L 21: OO:31
O4O Por- sosi ti

64533 [1
64506 M
64544 I\4

64530 t'4

64522 ,{

64526 1,1

64519 F
64511 14

Loc I ansare

Data lansari i
Col urnbofi I
Longitudine

AB IDAlD5COA
AB IDA1D5C93
AB IDA1D5AE4
SA DA],D5B1A
AB DA26F783
SA ]DA26F4C5
AB IDA1D5ADO

21 .08 09 :51 :41 - B
2I-OA 09.52:.43 -7
21.Oa 09 :52 :53 - 0
21 .08 09 :53 : O0.3
21-Oa 09:55 :33 - 2
21 .08 09:57 :30.4
2I -Aa Og .57 |37 .2
21- 0a 09:54:39.7
21 .0a 09 :58:44.5
21 .08 09:59: Ot .7
21 .0a 09 :59:03 - 5
21 .08 09 :59 :45 - 9
21 .08 1O:00:47 - 3
21 .08 1O:01:29.9
21- 08 10:O1:29.9
21- 04 10: 03 :45 .0
21.0a 10:04: OO - a
2L.08 1"O: A4:22.I
21 .08 10:04:38.7
21 .08 10: 05;04.4
21.08 10:06 :33. 7
2L.O8 lO t07 t17 .6
2I.AB 10 |07 |22 .5
21.OB 70 tO7 |27 .7
2\ .AB IO IA7 :.38 .2
21-08 1O:09: 15.0
21.08 10: 10:30 - 5
21-Oa 10:10:35.2
21 .08 10: 10:45.3
21.08 10: 11 :08 - 7
2L.O8 IO:1,1,:22 -Z
2L.08 lO:1,1, t24 -3
21 .08 10: 11 :25.9
21 .08 L 0: 11 :37 .3
21 .08 10:I3:25.5

SA IDAlDsCBA

a2a
oo4
o36
025
o19
o23
016
009
005
o30
o33
oo6
021
034
426
010
427
013
039
01a
031
o3a
011
003
oo7
o32
001
o35
015
004
041
024
o17
040
o12

01
a2
01
o1
o2
o3
o2
o4
01
a2
04

o11
o04
033
o10
o13
035
026
029
o32
039
o27

OK
OK
OK
OK
OK
OK
OK

011
or2
013
014
o15

04
o2
o2
o4
o2
03
03
o3
o2
o3
o2
o4
o2
04
04
o1
03
o1
o4
0L
03
a2
o4
o4

004
o17
006
o15
ool
a2r
434
o30
oI2
003
020
o3"4
o07
014
o25
o22
024
o37
009
016
423
o3a
o36
oo5

OK
OK
OK
OK
OK
OK
OK
OK
OK
OK
OK
OK
OK
OK
OK
OK
OK
OK
OK
OK
OK
OK
OK
OK
OK
OK
OK
OK

AB IDAlD5C4A

o16
or7
014
o19
o2a
421
o22
023
024
025
026
427
a2a
029
030
031
032
033
034
035

AB IDA1AO350
AB IDA26FA1E
SA DA1D5C42
SDA ]DA26F43D
GUT ]DA1D5B53
SPA IDAlD5CBC
AB IDAlD5BA6
SA IDA1D5BD5
AB IDAID5C9D
AB IDA1D5BF3

RO 2I
R0 2L
RO 21
R0 2).
RO 2I
R0 27
R0 27
R0 27

RO 21- 64543 t4
RO 21 6451a M

R0 21
RO 2t
RO 21
RO 2I
R0 21
RO 2L

GUT IDACAD497

ABPA { DA1D5 BBD
SPA IDA1D5BE4
SA IDA1D5BB3
ABPA I DA1D5 BAB
AB IDA1D5A5D
ABPA I DA1D5B7 E

64510 F
64577 t4
6 4527 Ir4

64524 rY

64560 14

64515 [4

AB lDA26F7 AB
sA I DA26 F4C8

SA IDA1D5C3A
SA DA1D5A6B

AB IDAlD5BAE
SA IDAlD5COO
AB IDA1D5C34
SALY DA 105 BA9
SA 1DA1D5C3A

====> BENZING E\press G2 <====



I BLNZING - FTSA SOSIRI FVA UART din : 23.AA-ZI 2I|a7:27 |

Nr. I Senie i nel
crt I

Concurs

Di stanta
Cod col urnbofi I
Latitudine

Ceas Atom'i c
Ceas BENZING
Sincronizare
Por. imbarcati

o36
o37
038
039
o40

R0 2L
RO 21
RO 2I
R0 2L
RO 21

I

oa-og 026219

20.O4.21 21 :00:31
20.OA.27 21 :00:31
20 -Aa -21 21 : 00 :31
o40

Loc I an s are

Data I an s ari i
Col umbofi l
Longi tud i ne

GPS Ceas Atomi c
+000 Ceas BENZING

Por- sosi ti

21. Atl6. ?0?1

Lucaci N4i hai Al exandru

23-OA-2\ 21:07:11 GPS
23.04.21 21:07:10 -001

040

2314I6
90000 FB7

lCulolNr.jnel lSosire
lare lSenzor lData ora

lNr. I Nom lSec lObs.
lAntl lN".l

ABPAlDAtD5864l2l -0a 10:15:10.31 02 lolelo( los/
AB lDA1D5CA3 l21.0a 10:17:53.91 01103110K 1022
AB lDA1D5Aa5 l21-0a 10:31:0a.71 olloo2 loK lo14AB lDALD5C4/l? l.0B 10:J3:08.21 o3 lozolor 1020
AB lDA26F3D0 121-0a ll:14:59.81 03 102810( 1002

cfu
] ,lh/

Semn at u ri Comi si a control

,q^z,rs Su
1r"r*,4 ,SI-
Iflb arc a rel Des i g i I are

64545 M
64525 M
64517 tY

64523 r,t

64501 rV

Versiune Sl^l : RO-04.01 Cod concurs | 026544 Serre ceas
Antena Club : BENZING 44903655 SW-4-5 Hi^l-a.0 Autorlzare
Ant. : 01:3821090a-3 02:38210908-4 03:38210908-1 04:3a21O9Oa-2

====> BENZING ExDress G2 <====


