| RENZING - FISA SOSIRI FVALUARE din 1 06.07.21 18:47:11 |
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Concurs 1 Loc lansare (Y1€LM
Distanta : Data lansarif :04.0?202’
Cod columbofil: 00001 747807 Columbofil i Ene lLazar
Latitudine : Longitudine

06.07.21 18:47:05 GPS
06.07.21 18:47:05 +000

Ceas Atomic : 01.07.21 11:32:49 GPS Ceas Atomic
Ceas BENZING : 01.07.21 11:32:49 4000 Ceas BENZING
Sincronizare : 01.07.21 11:32:49 GPS+03h

Por. imbarcati: 020 Por. sositi ¢ 006
e e L T L T e T A — faacassssassssans R e e e
Nr.| Serie inel Culo|Nr.inel |Sosire Nr.|Nom|Sec|Obs.
crt are |Senzor |Data Ora Ant Nr.
B L YT R S —— dascssssasnssssnsan e e e
001| RO 18 348406 F|GUT |DA11EOC0|04.07 17:23:07.4| 01|001|0K |040
002] RO 20 226731 M|GUT |DA3FO8E3|04.07 17:38:46.0| 01]004|0K |020
003] RO 20 341272 F|ALB |DA11E06C|05.07 05:48:28.2| 01|010|0K |034
004| RO 19 154693 F|GUT |DA6ASAB2[05.07 06:19:34.6| 01|002|0K |015
005| RO 20 226776 F|GUT |DA3647DC|05.07 07:09:36.7| 01|006|0K |024
006/ RO 19 073681 F|GUT |DACD4BB4|05.07 14:57:58.7| 01|007|0K |001
RO 19 154581 M|ARG |DA90482A|Por. nesosit 003
RO 19 154659 F|GUT |DA11E142|Por. nesosit 005
RO 19 154661 F|ROS |DADCA86D|Por. nesosit 007
RO 19 154667 F|ALB |DA63C960|Por. nesosit 009
RO 19 154686 M|GPA |DA1708FE|Por. nesosit 013
RO 19 154691 M|GUT |DA1709DD|Por. nesosit 014
RO 19 154698 F|GUT |DA11DD51|Por. nesosit 016
RO 20 226740 F|ROS |DADF15FB|Por. nesosit 022
RO 20 341257 M|ROS |DA1709FA|Por. nesosit 028
RO 20 341266 F|ROS |DA5C6CA8|Por. nesosit 029
RO 20 341268 M|ALB |DA9B5A7D|Por. nesosit 031
RO 20 341273 F|ALB |DA11DF7E|Por. nesosit 035
RO 20 341282 F|ALB |DA5CDED7|Por. nesosit 038
RO 20 341294 M|ALB |DAB6B735|Por. nesosit 039

Semnaturi : Crescator Comisia control Imbarcare/Desigilare
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Versiune SW : R0-04.23 Cod concurs 698 Serie ceas s 249230
Antena Club : BENZING 48907281 SW-4.5 HW- Autorizare + 900022D8

Ant.: 01:38809382-1
====> BENZING Express G2 <====
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